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Аннотация 
 

Дисциплина «Теория автоматического управления» входит в вариативную часть 
образовательной программы подготовки обучающихся по направлению 15.03.06 
«Мехатроника и робототехника» направленность «Робототехника». Дисциплина реализуется 
кафедрой №31. 

               Дисциплина нацелена на формирование у выпускника общепрофессиональных компетенций: 
ОПК-3 «владение современными информационными технологиями, готовность применять 
современные средства автоматизированного проектирования и машинной графики при 
проектировании систем и их отдельных модулей, а также для подготовки конструкторско- 
технологической документации, соблюдать основные требования информационной 
безопасности», 

ОПК-4 «готовность собирать, обрабатывать, анализировать и систематизировать 
научно- техническую информацию по тематике исследования, использовать достижения 
отечественной и зарубежной науки, техники и технологии в своей профессиональной 
деятельности»: 

ПК-1 «способность составлять математические модели мехатронных и 
робототехнических систем, их подсистем и отдельных элементов и модулей, включая 
информационные, электромеханические, гидравлические, электрогидравлические, 
электронные устройства и средства вычисл», 

ПК-2 «способность разрабатывать программное обеспечение, необходимое для 
обработки информации и управления в мехатронных и робототехнических системах, а также 
для их проектирования», 

ПК-5 «способность проводить эксперименты на действующих макетах, образцах 
мехатронных и робототехнических систем по заданным методикам и обрабатывать 
результаты с применением современных информационных технологий и технических 
средств». 

Содержание дисциплины охватывает круг вопросов, связанных с изучением 
теоретических основ и прикладных алгоритмов разработки и исследования систем 
автоматического управления, в том числе: 

− основные положения теории управления, современные тенденции в развитии и 
применении систем автоматического управления. 

− применение теоретических знаний к решению конкретных инженерных задач 
проектирования систем автоматического управления различными объектами; 

− использование современных пакетов математического моделирования для 
решения задач анализа и синтеза систем автоматического управления. 

Преподавание дисциплины предусматривает следующие формы организации 
учебного процесса: лекции, лабораторные работы, практические занятия, самостоятельная 
работа обучающегося, консультации. 

Программой дисциплины предусмотрены следующие виды контроля: текущий 
контроль успеваемости, промежуточная аттестация в форме дифференцированного зачета. 
Общая трудоемкость освоения дисциплины составляет 10 зачетных единиц, 360 часов. 

Язык обучения по дисциплине «русский». 
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