
3  

Аннотация 

Дисциплина «Моделирование в электромеханике» входит в вариативную часть 
образовательной программы подготовки обучающихся по направлению 15.03.06 
«Мехатроника и робототехника» направленность «Робототехника». Дисциплина реализуется 

кафедрой №32. 

Дисциплина нацелена на формирование у выпускника 

общекультурных компетенций: 
ОК-7 «способность к самоорганизации и самообразованию»; 

профессиональных компетенций: 
ПК-1 «способность составлять математические модели мехатронных и 

робототехнических систем, их подсистем и отдельных элементов и модулей, включая 
информационные, электромеханические, гидравлические, электрогидравлические, 
электронные устройства и средства вычислительной техники», 

ПК-2 «способность разрабатывать программное обеспечение, необходимое для 
обработки информации и управления в мехатронных и робототехнических системах, а также 

для их проектирования». 
Содержание дисциплины охватывает круг вопросов, связанных с моделированием 

электромеханических систем и устройств: адекватность моделей, погрешности 

моделирования, способы математического описания динамических систем, кинематические и 
динамические модели роботов. 

Преподавание дисциплины предусматривает следующие формы организации учебного 
процесса: лекции, практические занятия, курсовой проект, консультации, самостоятельную 
работу студентов. 

Программой дисциплины предусмотрены следующие виды контроля: текущий контроль 
успеваемости, промежуточная аттестация в форме экзамена. 

Общая трудоемкость освоения дисциплины составляет 5 зачетных единиц, 180 часов. 

Язык обучения по дисциплине «русский».


