
Аннотация 
 

Дисциплина «Моделирование робототехнических систем» входит в 

образовательную программу высшего образования – программу бакалавриата по 

направлению подготовки 15.03.06 «Мехатроника и робототехника» направленности 

«Робототехника». Дисциплина реализуется кафедрой «№32». 

Дисциплина нацелена на формирование у выпускника следующих компетенций: 

ПК-1 «Способен создавать и эксплуатировать робототехнические системы» 

ПК-3 «Способен проводить расчетные и конструкторские работы по 

проектированию и созданию робототехнических систем» 

ПК-4 «Способен выполнять технико-экономическое обоснование проекта 

робототехнических систем» 

ПК-5 «Промышленная робототехника» 

Содержание дисциплины охватывает круг вопросов, связанных с созданием 

роботов и робототехнических систем, предназначенных для автоматизации технических и 

технологических операций, процессов для замены человека при выполнении тяжелых и 

опасных работ в производстве, а также в других сферах человеческой деятельности: 

науке, медицине, торговле, оказания услуг различного назначения, в быту. 

Преподавание дисциплины предусматривает следующие формы организации 

учебного процесса: лекции, лабораторные работы, самостоятельная работа обучающегося, 

курсовое проектирование. 

Программой дисциплины предусмотрены следующие виды контроля: текущий 

контроль успеваемости, промежуточная аттестация в форме экзамена. 

Общая трудоемкость освоения дисциплины составляет 7 зачетных единиц, 252 

часа.  

Язык обучения по дисциплине «русский». 

 
 


