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Производственная практика научно-исследовательская работа входит в состав 

обязательной части образовательной программы подготовки обучающихся по 

направлению подготовки/ специальности 24.04.02 «Системы управления движением и 

навигация» направленность «Приборы и системы ориентации, стабилизации и 

навигации». Организацию и проведение практики осуществляет кафедра №13. 

Цель и задачи проведения производственной  практики: 

Целью и задачами проведения научно-исследовательской работы является 

ознакомление магистрантов с современным состоянием науки и техники в области 

систем ориентации, навигации и управления подвижными объектами, привитие навыков 

и умений выполнять самостоятельно и в составе творческого коллектива как 

теоретические, так и эспериментальные исследования, подготавливать и публично 

представлять результтаы собственных научных  исследований, а также ориентироваться 

в ключевых вопросах разработки современной приборной техники, аргументированно 

отстаивать личную точку зрения при обсуждении выносимых на семинары и 

конференции  научных и технических проблем.  

          Производственная практика научно-исследовательская работа 

обеспечивает формирование у обучающихся следующих  

.универсальных компетенций:  

УК-3 «Способен организовать и руководить работой команды, вырабатывая 

командную стратегию для достижения поставленной цели», 

УК-4 «Способен применять современные коммуникативные технологии, в том числе 

на иностранном(ых) языке(ах), для академического и профессионального 

взаимодействия», 

УК-6 «Способен определить и реализовать приоритеты собственной деятельности и 

способы ее совершенствования на основе самооценки»; 

общепрофессиональных компетенций:  

ОПК-1 «Способен самостоятельно приобретать, развивать и применять 

математические, естественнонаучные, социально-экономические и профессиональные 

знания для решения нестандартных задач, в том числе в новой или незнакомой среде и в 

междисциплинарном контексте», 

ОПК-3 «Способен применять на практике новые научные принципы и методы 

исследований на основе анализа научной и патентной литературы», 

ОПК-5 «Способен осуществлять научный поиск и разрабатывать новые подходы и 

методы решения профессиональных задач в области авиационной и ракетно-космической 

техники», 

ОПК-6 «Способен использовать современный математический аппарат для 

проведения фундаментальных и прикладных, исследований в области систем управления 

движением и навигации летательных аппаратов», 

ОПК-7 «Способен проводить исследования на динамических объектах по заданным 

методикам и обрабатывать результаты с применением современных информационных 

технологий и технических средств»; 

профессиональных компетенций:  

ПК-1 «Способен формировать новые направления научных исследований и опытно- 

конструкторских разработок», 

ПК-2 «Способен разрабатывать планы и проводить научные исследования и опытно- 

конструкторские работы, связанные с совершенствованием и созданием новых образцов 

приборов и комплексов систем управления летательными аппаратами», 



ПК-3 «Способен представлять результаты исследований в форме отчетов, рефератов, 

обзоров, публикаций, докладов и заявок на изобретения» 

Промежуточная аттестация по практике осуществляется путем защиты отчетов, 

составляемых обучающимися по итогам практики. Форма промежуточной аттестации по 

практике – дифференцированный зачет. 

Общая трудоемкость практики составляет 21 зачетную единицу, 756 часов. 

Язык обучения русский. 
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