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Производственная преддипломная практика входит в вариативную часть 

образовательной программы подготовки студентов по направлению/специальности 

«24.03.02 «Системы управления движением и навигация» направленность «Приборы и 

системы ориентации, стабилизации и навигации». Организацию и проведение практики 

осуществляет кафедра №13. 

 Целью проведения преддипломной практики является: 

-  закрепление теоретических знаний, полученных студентами за период обучения; 

-  сбор и анализ исходных данных, необходимых для выполнения выпускной 

квалификационной работы; 

- ознакомление с функциональным предназначением, продукцией, техногической 

базой основными возможностями профильного предприятия; практическое участие в 

конкретном производственном процессе;  

- формирование практических навыков ведения самостоятельной научной работы, 

выполнения отчетных документов и апробации результатов.. 

Производственная преддипломная практика обеспечивает формирование у 

выпускника следующих  компетенций:  

УК-2 Способен определять круг задач в рамках поставленной цели и выбирать 

оптимальные способы их решения, исходя из действующих правовых норм, имеющихся 

ресурсов и ограничений, 

УК-10 Способен формировать нетерпимое отношение к коррупционному 

поведению, 

ОПК-3 Способен участвовать в разработке технической документации, связанной с 

профессиональной деятельностью с использованием стандартов, норм и правил, 

ОПК-4 Способен осуществлять профессиональную деятельность с учетом 

экономических, экологических, социальных и других ограничений на всех этапах 

жизненного цикла, 

ОПК-5 Способен использовать современные подходы и методы решения 

профессиональных задач в области авиационной и ракетно-космической техники, 

ОПК-6 Способен учитывать и применять современные методы и средства обработки 

информации в области навигации и управления движением летательных аппаратов, 

ОПК-7 Способен проводить динамические расчеты систем управления движением и 

навигации, 

ОПК-8 Способен разрабатывать алгоритмы и компьютерные программы, пригодные 

для практического применения, 

ПК-1 Способен разрабатывать отдельные детали и узлы приборов ориентации, 

навигации и стабилизации летательных аппаратов,  

ПК-2 Способен разрабатывать проекты приборов ориентации, навигации и 

стабилизации летательных аппаратов и их составных частей, 

ПК-3 Способен разрабатывать конструкторскую и эксплуатационную документацию 

на приборы ориентации, навигации и стабилизации летательных аппаратов ракетно-

космической техники, 



         ПК-4 Способен осуществлять подготовку, проведение испытаний приборов 

ориентации, навигации и стабилизации летательных аппаратов ракетно-космической 

техники и их составных частей в соответствии с заданными техническими требованиями,        

ПК-5 Готовность использовать знание основных методов искусственного интеллекта 

в последующей профессиональной деятельности. 

Промежуточная аттестация по практике осуществляется путем защиты отчетов, 

составляемых обучающимися по итогам практики. Форма промежуточной аттестации по 

практике – дифференцированный зачет. 

Общая трудоемкость практики составляет 3 зачетных единиц, 108 часов. 
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