
Аннотация  

рабочей программы дисциплины 

" Производственная проектно-конструкторская практика " 

 Направление 24.05.06  - Системы управления летательными аппаратами 

                 Профиль - Приборы  систем управления летательных аппаратов 

 

Производственная проектно-конструкторская практика входит в состав 

обязательной части образовательной программы подготовки обучающихся по 

направлению подготовки/ специальности 24.05.06 «Системы управления летательными 

аппаратами» направленность «Приборы систем управления летательных аппаратов». 

Организацию и проведение практики осуществляет кафедра №13. 

   Целью проведения производственной проектно-конструкторской практики 

студентов специальности 24.05.06 является приобретение профессиональных умений и 

опыта конструирования приборов и устройств систем управления летательных аппаратов 

с использованием современных компьютерных технологий проектирования и разработки 

конструкторской документации, выполнения конструкторских расчетов, составления 

программ и методик испытаний, а так же проведение испытаний опытных образцов 

приборов и устройств на устойчивость и стойкость к действию климатических и 

механических воздействий. 

Производственная практика научно-исследовательская работа обеспечивает 

формирование у обучающихся следующих  

универсальных компетенций:  

УК-11 «Способен формировать нетерпимое отношение к коррупционному 

поведению»; 

общепрофессиональных компетенций:  

ОПК-1 «Способен применять естественнонаучные и общеинженерные знания, 

методы математического анализа и моделирования, теоретического и экспериментального 

исследования для решения инженерных задач профессиональной деятельности», 

ОПК-2 «Способен понимать принципы работы современных информационных 

технологий и использовать их для решения задач профессиональной деятельности», 

ОПК-3 «Способен разрабатывать нормативно- техническую документацию, 

связанную с профессиональной деятельностью», 

ОПК-8 «Способен проводить динамические расчеты систем управления 

летательными аппаратами, применять методики математического и полунатурного 

моделирования динамических систем "подвижный объект - система управления (система 

ориентации, стабилизации, навигации, управления движением)"»; 

профессиональных компетенций:  

ПК-1 «Способен координировать разработки деталей и узлов приборов ориентации, 

навигации и стабилизации летательных аппаратов в ракетно-космической 

промышленности», 

ПК-2 «Способен координировать и обеспечивать конструкторское сопровождение 

разработки проектов приборов ориентации, навигации и стабилизации летательных 

аппаратов в ракетно-космической промышленности», 

ПК-3 «Способен координировать разработку проектно-конструкторской, 

конструкторской и эксплуатационной документации на приборы ориентации, навигации и 

стабилизации летательных аппаратов в ракетно-космической промышленности» 

Промежуточная аттестация по практике осуществляется путем защиты отчетов, 

составляемых обучающимися по итогам практики. Форма промежуточной аттестации по 

практике – дифференцированный зачет. 

Общая трудоемкость практики составляет 6 зачетных единиц, 216 часов. 

Язык обучения русский. 


