
Аннотация 

 
Производственная практика научно-исследовательская работа входит в состав 

обязательной части образовательной программы подготовки обучающихся по 

направлению подготовки 15.04.06 «Мехатроника и робототехника» направленность 

«Компьютерные технологии управления в мехатронике и робототехнике». 

Организацию и проведение практики осуществляет кафедра №32. 

Цель проведения производственной  практики: 

Получение обучающимися необходимых профессиональных умений, навыков и 

опыта профессиональной деятельности в области разработки, исследования, технической 

эксплуатации и ремонта мехатронных и робототехнических систем; изучение 

компьютерных технологий управления в мехатронике и робототехнике. 

Задачи проведения производственной  практики: 

 управление проектом на всех этапах жизненного цикла; 

 самостоятельное выполнение научно-исследовательской работы в области 

робототехники; 

 оформление результатов научно-исследовательской деятельности. 
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.универсальных компетенций:  

УК-3 «Способен организовывать и руководить работой команды, вырабатывая 

командную стратегию для достижения поставленной цели»; 

общепрофессиональных компетенций:  

ОПК-1 «Способен применять естественнонаучные и общеинженерные знания, 

методы математического анализа и моделирования в профессиональной деятельности», 

ОПК-2 «Способен применять основные методы, способы и средства получения, 

хранения, переработки информации в области машиностроения», 

ОПК-4 «Способен использовать современные информационные технологии и 

программные средства при моделировании технологических процессов», 

ОПК-7 «Способен разрабатывать современные экологичные и безопасные методы 

рационального использования сырьевых и энергетических ресурсов в машиностроении», 

ОПК-9 «Способен разрабатывать и осваивать новое технологическое оборудование», 

ОПК-10 «Способен разрабатывать методики контроля и обеспечения 

производственной и экологической безопасность на рабочих местах», 

ОПК-11 «Способен организовывать разработку и применение алгоритмов и 

современных цифровых программных методов расчетов и проектирования отдельных 

устройств и подсистем мехатронных и робототехнических систем с использованием 

стандартных исполнительных и управляющих устройств, средств автоматики, 

измерительной и вычислительной техники в соответствии с техническим заданием, 

разрабатывать цифровые алгоритмы и программы управления робототехнических 

систем», 

ОПК-13 «Способен использовать основные положения, законы и методы 

естественных наук и математики при формировании моделей и методов исследования 

мехатронных и робототехнических систем»; 

профессиональных компетенций:  

ПК-1 «Способен анализировать новые направления исследований в области 

мехатроники и робототехники», 

ПК-2 «Способен применять результаты научно-исследовательских работ в 

практической части профессиональной деятельности», 
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ПК-3 «Способность организовать и выполнять работы по проектированию и 

конструированию робототехнических систем» 

Содержание практики охватывает круг вопросов, связанных с организацией 

научной работы малыми группами и осуществлением профессиональной подготовки по 

образовательным программам в области робототехники. 

Промежуточная аттестация по практике осуществляется путем защиты отчетов, 

составляемых обучающимися по итогам практики. Форма промежуточной аттестации по 

практике – дифференцированный зачет. 

Общая трудоемкость практики составляет 3 зачетных единицы, 108 часов. 

Язык обучения русский. 

 

 

  


