
Аннотация 

 
Учебная ознакомительная практика входит в состав части, формируемой 

участниками образовательных отношений, образовательной программы подготовки 

обучающихся по направлению подготовки 15.04.06 «Мехатроника и робототехника» 

направленность «Компьютерные технологии управления в мехатронике и 

робототехнике». Организацию и проведение практики осуществляет кафедра №32. 

Цель проведения учебной  практики: 
(вид практики)

 

 закрепление навыков практической работы специалиста по направлению 

подготовки 15.04.06 Мехатроника и робототехника. Компьютерные технологии 

управления в мехатронике и робототехнике; 

 закрепление навыков планирования и организации научного исследования; 

 формирование способности самостоятельно осуществлять научно-

исследовательскую деятельность в профессиональной деятельности; 

 освоение и готовность использования современных методов и технологий 

робототехники; 

 формирование способности планировать и решать задачи собственного 

профессионального и личностного развития; 

 приобрести опыт подготовки выпускной квалификационной работы. 

Задачи проведения учебной  практики: 
(вид практики)

 

 приобретение студентами практических навыков и опыта при решении задач в 

области конструирования и технологии производства мехатронных и робототехнических 

систем и комплексов; 

 разработка конструкторской и проектной документации механических, 

электрических и электронных узлов мехатронных и робототехнических систем в 

соответствии с имеющимися стандартами и техническими условиями; 

 проведение обоснованной оценки экономической эффективности внедрения 

проектируемых мехатронных и робототехнических систем, их отдельных модулей и 

подсистем. 

Учебная ознакомительная практика обеспечивает формирование у обучающихся 

следующих универсальных компетенций:  

УК-1 «Способен осуществлять критический анализ проблемных ситуаций на основе 

системного подхода, вырабатывать стратегию действий»; 

профессиональных компетенций:  

ПК-1 «Способен анализировать новые направления исследований в области 

мехатроники и робототехники», 

ПК-2 «Способен применять результаты научно-исследовательских работ в 

практической части профессиональной деятельности», 

ПК-4 «Способен разрабатывать структуру управления манипуляторов и роботов» 

Промежуточная аттестация по практике осуществляется путем защиты отчетов, 

составляемых обучающимися по итогам практики. Форма промежуточной аттестации по 

практике – дифференцированный зачет. 

Общая трудоемкость практики составляет 3 зачетных единицы, 108 часов. 

Язык обучения русский. 

 

 

  


