
Аннотация

Дисциплина  «Интеллектуальные  технологии  локальной  навигации»  входит  в
образовательную  программу  высшего  образования  –  программу  магистратуры  по
направлению  подготовки/  специальности  15.04.06  «Мехатроника  и  робототехника»
направленности  «Компьютерные  технологии  управления  в  мехатронике  и
робототехнике». Дисциплина реализуется кафедрой «№32».

Дисциплина нацелена на формирование у выпускника следующих компетенций:
УК-3  «Способен  организовывать  и  руководить  работой  команды,  вырабатывая

командную стратегию для достижения поставленной цели»
ПК-1  «Способен  анализировать  новые  направления  исследований  в  области

мехатроники и робототехники»
Содержание  дисциплины  охватывает  круг  вопросов,  связанных  со  связанных  с

алгоритмизацией  и  программированием  мобильных  роботов,  применением
интеллектуальных  технологий  в  задаче  локальной  навигации  в  помещении,  а  также
инженерно-техническим конструированием.

Преподавание  дисциплины  предусматривает  следующие  формы  организации
учебного процесса:  учебного процесса:  лекции,  лабораторные работы,  самостоятельная
работа студента.

Программой  дисциплины  предусмотрены  следующие  виды  контроля:  текущий
контроль успеваемости, промежуточная аттестация в форме экзамена.

Общая  трудоемкость  освоения  дисциплины  составляет  6  зачетных  единиц,  216
часов. 

Язык обучения по дисциплине «русский».


	Аннотация

