
Аннотация

Дисциплина  «Локальные  системы  управления»  входит  в  образовательную
программу высшего образования – программу магистратуры по направлению подготовки/
специальности 15.04.06 «Мехатроника и робототехника» направленности «Компьютерные
технологии  управления  в  мехатронике  и  робототехнике».  Дисциплина  реализуется
кафедрой «№32».

Дисциплина нацелена на формирование у выпускника  следующих компетенций:
ПК-1  «Способен  анализировать  новые  направления  исследований  в  области

мехатроники и робототехники»
ПК-3  «Способность  организовать  и  выполнять  работы  по  проектированию  и

конструированию робототехнических систем»
Содержание  дисциплины  охватывает  круг  вопросов,  связанных  с  с  изучением

принципов  построения  промышленных  регуляторов,  электромеханических  следящих
систем, разомкнутых и замкнутых систем управления электроприводами постоянного и
переменного  тока,  а  также  методов  синтеза  промышленных  локальных  систем
управления,  следящих  систем  и  систем  управления  электроприводами  и  вопросы  их
ремонта и эксплуатации.

Преподавание  дисциплины  предусматривает  следующие  формы  организации
учебного процесса: лекции, лабораторные работы, самостоятельная работа.

Программой  дисциплины  предусмотрены  следующие  виды  контроля:  текущий
контроль успеваемости, промежуточная аттестация в форме экзамена.

Общая  трудоемкость  освоения  дисциплины  составляет  6  зачетных  единиц,  216
часов. 

Язык обучения по дисциплине «русский».
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